


OSIAGI
Model maszyny

Maksymalny udzwig

Maksymalna wysoko$¢ podnoszenia

Maksymalne poziome wysuniecie wysiegnika

Kat nachylenia widet

Sita szarpniecia

Sita pociagowa

Maksymalny dopuszczalny kat nachylenia podtoza

Ciezar wlasny

Predkos¢ maksymalna (dotyczaca kota o maksymalnej dopuszczalnej srednicy)

APOLLO 26.6
2600 kg (5732 Ib)
5,68 m (18,6 ft)

32m (105 ft)

129°

7600 daN (17085 Ibf)
4400 daN (9892 Ibf)
40%

5000 kg (11023 Ib)
30 km/h (18,6 mph)

WYSIEGNIK
Model maszyny
Podnoszenie
Wychodzenie
Wyjscie
Chowanie
Nabieranie
Wysypywanie

APOLLO 26.6
7.8s
4,1s
6,1s
34s
35s
22s

SILNIK

Model maszyny

Marka

Moc nominalna

@rpm

Konstrukcja

Wirysk

Liczba i uktad cylindrow
Pojemnos¢

Zuzycie

@rpm

Norma dotyczaca emisji
Oczyszczanie spalin
Ukfad chtodzenia

Zasysanie

APOLLO 26.6

Kubota

55 kW (74 HP)

2600 rpm

Czterosuwowy
Elektronika, Common Rail
4, uktad rzedowy

3331 .cm’® (203 in’)

231 g/kWh (380 Ib/Hp h)
2600 rpm

Stage V/Tier 4f
Katalizator + Filtr czastek statych (DOC+DPF)
Ptyn

Turbosprezarka

MOSTY Z MECHANIZMEM ROZNICOWYM
Model maszyny

Rodzaj osi

Rodzaj sterowania

Most przedni

Most tylny

Hamowanie zasadnicze

Hamulec postojowy

UKLAD HYDRAULICZNY

APOLLO 26.6

2 kierowane, z 4 planetarnymi przektadniami redukcyjnymi
4 kota / skret obu osi w tym samym kierunku/ 2 kota
Sztywna

Wahliwa

W kapieli olejowej na osi przedniej

Podcisnieniowy ze sterowaniem elektrycznym

Model maszyny

Rodzaj pompy hydraulicznej
Wydajnos¢ pompy hydraulicznej
Maksymalne cisnienie robocze
Sterowanie rozdzielacza

POZIOM OLEJOW | PLYNOW

APOLLO 26.6

Pompa zebata uktadu wspomagania kierownicy i uktadu ruchu
80 L/min (21,1 gal/min)

23,0 MPa (3336 psi)

Joystick 4in1 proporcjonalny

Model maszyny
Instalacja hydrauliczna (razem)
Zbiornik paliwa

APOLLO 26.6
70,0L (18,49 gal)
80,0L (21,13 gal)

UKLAD PRZENIESIENIA NAPEDU
Model maszyny

Rodzaj uktadu przeniesienia napedu

Silnik hydrauliczny

Zmiana kierunku jazdy

Pedat ruchu precyzyjnego (inching)

OPONY

APOLLO 26.6

Hydrostatyczny, jednobiegowy z pompa o zmiennej wydajnosci
Hydrostatyczny, z automatyczng przektadnia bezstopniowg CTV
Elektrohydrauliczna

Pedat hydrauliczny do kontrolowanej jazdy

Model maszyny
Opony standardowe
Opcjonalne opony

APOLLO 26.6
12x16,5"
15,0/55-17" - 12,0/75-18" - 280/80 R20"



Model maszyny APOLLO 26.6

A 270 mm (10,6 in)

B 985 mm (38,8in)

C 2350 mm (92,5 in)
D 765 mm (30,1 in)

F 3535 mm (139,2in)
G 4125 mm (162,4 in)
H

1950 mm (76,8 in)
860 mm (33,9in)

L 1500 mm (59,1 in)
M 1850 mm (72,8 in)
P 1460 mm (57,5 in)
Q 3555 mm (140 in)
S 1433 mm (56,4 in)
T 200 mm (7,9 in)
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